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Manual de Operacion y Mantenimiento
Para

Kinetics modelos:

KSR6C007PM 110
Salida: 7,5 KW, 125V CC, 60 amperios de corriente continua
Entrada: 103VAC, 3fases, 60 Hz, 9.4 KVA, 52.7 amperios
KSR6F017PM 110

Salida: 17 KW, 125 VC.C., 136 amperios de corriente continua
Entrada: 103VAC, 3fases, 60 Hz, 21.25 KV A, 110 amperios

KSR6C015PM 220

Salida: 15 KW, 250V CC, 60 amperios de corriente continua
Entrada: 205VAC, 3 fases, 60 Hz, 8,75 KVA, 52.7 amperios

KSR6F034PM 220

Salida: 34 KW, 250 VC.C., 136 amperios de corriente continua
Entrada: 205VAC, 3 fases, 60 Hz, 2.5 KVA, 110 amperios

Reguladores Exciter para € tipo Brush Motores sincronos

$ @

Estos regul adores estan disefiados para potencia maxima a 40'C ambiente. Al instalar e regulador
en un recinto, ya sea con otro equipo o solo, una ventilacion adecuada debe ser proporcionada a
evitar exceder latemperatura ambiente de funcionamiento.
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DECLARACION ESRANDER DE GRANATIA y LIMATACION DE RESPONSABILIDAD

Equipos manufacturados por Kinetics Industries. Inc. Estan garantizador por un periodo de un ano desde la
fecha de embarque contra defectos en materiales y/o mano de obra y para operar en concordancia con
nuestros propdsitos, especificaciones y placa de fabricacion bajo condiciones de una apropiada instalacion,
carga nominal, entrono y uso. Algin defecto en materiales y/o mano de abra dara reparado o reemplazado
por nosotros, F.0.B, en nuestra planta, en el campo bajo las correctas condiciones de tiempo. Kinetics
debera en ningun evento ser responsable por especial, indirecta o consecuente dafio, no para reparaciéon o
reemplazo hecho por oteros sin autorizacion de Kinetics correccion de defectos por reparacion o reemplazo
deberias constituir el cumplimiento de garantia de Kinetics.

Responsabilidad de Kinetics en algin reclamo de alguna clase, incluyen do negligencia, por alguna perdida o
dafo derivado de, conectado con, o resultando de la venta de Kinetics equipo deberia en ninglin cae
excederé del total del precio pasado a Kinetics por total equipo.

La anterior garantia se ofrece en lugar de cualquier otra garantia u obligacion, expresado o implicada, se
asumida por Kinetics Industries Inc. Excepto como es expresamente se ha mencionado arriba. Queda
expresamente entendido y acordado que Kinetics no realiza ninguna garantica con respecto a algln equipo
no manufacturado por Kinetics o con respecto a algunos componentes de los compontes de Kinetics
manufacturados por otros. En todos esto casos el comprador debera basarse Ginicamente en la garantia se los
fabricantes de estos equipos si es el caso. Este documento es basado en la informacién disponible en el
tiempo de su publicacion. Mientras esfuerzo han sido echo para asegurar la precision, la informacién
contenida en esta no cubre todos los detalles o variaciones en componentes y programacién, tampoco
provee por cada posible contingencia en conexiones con instalaciéon, operacion y mantenimiento.
Caracteristicas podrian ser descritas en esta que no estan presentes en los componentes fisicamente y una
configuracion de la secuencia légica. Kinetics Industries Inc. No hace representaciéon o garantia, expresado,
implicado, o estatuaria con respecto a esta y no asume la responsabilidad por la precision integridad
suficiencia o utilidad de la informacién contenida en esta.
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Descripcion de Kinetics KSR6 Exciter Regulador

El tipo KSR6 regulador de excitacion Kinetics es de tres fases, de seis pulsos, SCR rectificador
controlado con adornos de uso principal como un tipo de escobillas motor sincrono de excitacion y
control de aplicaciones. El pak de semiconductores consta de seis pulsos SCR puente rectificador
con €l dispositivo de conmutacion o de rueda libre para proporcionar rectificacion con supresion de
corriente de marcha libre ondulacion, control de salida, y 1a aplicacion excitacion estatica. Un par de
SCR back-to-back esta previsto para el control de laresistencia de descarga campo. Los puentes
rectificadores son o por enfriamiento por conveccion o refrigerado por aire forzado, depende de kVA
y tensién nominal.

El KSR6 puede estar provisto de un montaje en carril DIN tripular sin fusible de desconexion en la
entrada de CA a puente rectificador. Esto se proporciona normalmente si no hay otra conveniente de
CA de desconexion en € sistema, tales como cuando fusible de medio voltaje EPT so usados con €l
regulador

El disefio excitador basica estandor es trifasico, 103 0 205 VAC de entrada, dependiendo de la
tensién de salida (yasea 125 0 250 VC.C. VC.C.). El aislamiento Exciter transformador de energia
(EPT) no seincluye como parte del regulador KSR6 y debe facilitarse por separado. El regulador esta
equipado con un transformador de potencia de control para proporcionar la energia requerida para el
control de launidad y de alimentacién del ventilador cuando son utilizados.

Laentradaa rectificador de potencia se ha protegido con fusibles limitantes de corriente, fusibles
semiconductores. Ruido de entrada de CA 'y supresion de transitorios es proporcionado un red
snubber RCy un MOV (varistor de 6xido metdlico). Un MOV y unaresistencia de salida perada
proporcionan C.C. o supresion de salida. El paguete de semiconductor de potencia esta montado en
un disipador de calor de aluminio extruido parala disipacion térmicay tiene una potencia de 1500
PRV pararesistir transitorios inductivas. Aislamiento de efecto Hall, voltaje de CC y sensores de
corriente son montados en & pak.

El control y la activacion de los SCR de potencia se incorporan en varios tableros de circuitos
impresos. El CKT RF3 es &l elemento de control del regulador. Este circuito proporcionala sefia de
mezclay laldgica para gjustar la sefial delos disparadores SCR para mantener la salida del excitador
deseada en condiciones cambiantes. El circuito también proporciona el limite de corriente estéticay
la proteccion 1OC (inmenso exceso de corriente) para el regulador y el campo del motor. Dos tarjetas
electrénicas de generador de disparo, TRIG3-*-CA-y TRIG3 *-CK, proveen las fases a disparador
SCR basados sobre la sefial de salida de latarjeta RFG. El excitador funciona normal mente como un
dispositivo de tension regulada. Cuando se desea € control del factor de potencia, 1a sefia de factor
de potencia se utiliza como una sefia de nonio en coordinacidn con laregulacién de tension para
mantener €l factor de potencia del motor aun nivel deseado. La sefial del factor de potenciarequerida
es unasefia de mas/ menos de adelanto a atrazo con un nulo en 1,0 del factor de potencia. (Los
controles del Kinetics PFSensor KinetSync-SR proporcionan dicha sefia.)

L os SCRs descarga back-to-back son controlados tanto por € circuito SYNTRIG que proporcionala
activacion electronicade los SCR de descarga cuando se activay por una total mente estético, zener
diodo controlado por un circuito palanca, que proporciona el disparo de descargadel SCR cuando la
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tension de descarga excede un nivel predeterminado, incluso si € circuito de SYNTRIG dejade
funcionar. Esta es unafuncién importante, ya que proporciona seguridad afladida que latrayectoria
de descarga de campo del motor es segura.

El regulador de KSR6 esta provisto de un modulo de entrada CT / PT. Este médulo es un punto de
terminacién para el cliente CT y PT sefides requeridas para el cdculo del factor de potencia del
motor. Cuando €l regulador se utiliza en conjuncién con ya sea el controlador / monitor o KinetSync-
SR médulo PFSensor Kinetics como un sistema de excitacion, estos controladores se usaran estas
sefial es para generar sefial es de regulacion del factor de potencia al regulador KSR6.

El regulador KSR6 proporciona su propiatension de referencia regulada. Potenciémetro del operador
se encuentra a distancia para el gjuste manual de la salida del regulador. Parael control remoto, una
sefid de referencia externade la polaridad y la magnitud correcta puede ser utilizada y interpuesta en
los terminales del brazo-comun limpiaparabrisas (31-30). Por conmutacion externa, el regulador
puede ser controlado por ya sea el potenciémetro manual o la sefid de referencia remoto.

El panel de control del regulador tiene los siguientes controles:

¢ Potenciometro de gjuste factor del potencia - se utiliza para gjustar la sensibilidad del
regulador de factor de potencia de la sefia remota

(Si el regulador se utilizacon e controlador de factor de potenciatal como un KinetSync-SR
o Kinetics PFSensor)

+ Interruptor del regulador de factor de potencia activar-desactivar (si € regulador se utiliza con
el controlador de factor de potencia, tales como KinetSync-SR o Kinetics PFSensor)

¢ Interruptor de prueba del rectificador (Test-Run) parala prueba de funcionamiento del
rectificador desde el panel de control sin necesidad de activar el ementos de control externos,
tales como KinetSync-SR o arrancer el motor.

¢ Posicion de montaje de para e gjuste de referencia de salidadel potenciometro cuando se
desea que sea interno mas que externo

Conexiones del Excitador Regulador Kinetics KSR6
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Cuando se utiliza con KinetSync-SR controlador / monitor

Entrada de Energia:

Laalimentacion trifasica se conectaalosterminales L1 y L2 en los terminales que aparecen en la
entrada de los fusibles de potencia del regulador. Si se proporciona un interruptor sin fusible de
desconexion, las conexiones de las 3 fase de entrada son echas en laentrada lateral del interruptor de
desconexion que esta montado justo por debajo de el pak rectificador.

Salida:
Lasalidadel excitador C.C. esproveida con terminales 10 (+) y 11 (-) situados en la salida del
rectificador de potenciay estan situados en la parte superior de la el pak rectificador.

Resistencia de Descar ga:

Laresistencia de descarga no es parte de el regulador, pero se ha previsto parala conexion de la
resistencia de descarga parael regulador con terminales 11 (-) y 10D (+). Estos terminales estén
situados en la parte superior de & pak rectificador.

Control:

Un receptacul o de multiples conductores se proporciona para su uso con un cable de control umbilical
de muiltiples conductores, que se conecta directamente a un controlador de KinetSync-SR / monitor
para-tipo de escobillas de control del motor sincrono. Este cable proporcionalas conexiones
necesarias entre el KinetSync-SR y e regulador parala activacién de la salida del regulador en €
momento correcto, desactivando de los SCR de descarga y encendiendo los SCR de ruedalibre, €
seguimiento de los de voltgje y amperaje del campo del motor, €l control del factor de potencia,
proteccion contrafallos de campo, extraccion de salida de sincronizacion y errores de sincronizacion,
anuncio de la sincronizacién, tiempo de bloqueo de re arranque , y desconexion de motor en
cualquier error de control.

Un segundo receptécul o de maltiples conductores se proporciona parala conexién con €
potenciometro de gjuste de referenciay un indicador de encendido montada normalmente en la puerta
del gabinete.

Un borne de terminales montado en unriel DIN se proporcionaen laparte inferior del panel parala
conexion de contactos deinicio del cliente (terminales 55 y 57), y los contactos de interaccion del
controlado del motor del cliente incluyendo reinicio programado de blogueo (56K términos 80 °y
81), anuncio sincronizacion remota (FAX terminales 82 'y 83) y la Falla de campo (FAL-FormaC
terminales contactos 84, 85y 86) se interconectan €l circuito con €l circuito de disparo del motor.

El médulo de entradade PT / CT proporcionaterminales parala conexién de las conexiones del PT
fase AB delosclientesy conexion CT delafase C. (Kinetics ofrece unTC auxiliar montado en un
puente entre los terminales de entrada de CT, que tiene menos de 1 miliamperio de carga CT)

Ladescarga de corriente, voltgje, y transductores de corriente efecto hall se conectan a KinetSync-
SR através de los cables del sensor transductor con plug-en terminaciones suministrados con €
KinetSync-SR.
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Cuando es Usado solo sin Control Externo/ Monitor eo:
Energia de Entrada:

Alimentacion trifésica se conecta alosterminales L1y L2 en las terminales que aparecen en la
entrada de |los fusibles de potencia del regulador. Si se proporciona un interruptor sin fusible de
desconexion, la conexion de entra de 3 dase son echas en laentrada lateral del interruptor de
desconexion que esta montado justo por debgjo de el pak rectificador.

Salida:
Lasaidadel excitador C.C. se proporcionaen losterminales 10 (+) y 11 (-) situados en la salida del
rectificador de potenciay estan situados en la parte superior de €l pak rectificador.

Resistencia de Descar ga:

Laresistencia de descarga no es parte del regulador, pero ha previsto paralaconexion dela
resistencia de descarga al regulador a orgjetas 11 (-) y 10D (+). Estas patillas se encuentran en la
parte superior de la potencia pak.

Control:

Un receptacul o de multiples conductores se proporciona para su uso con un cable de control de
multiples conductores umbilical, que puede ir aun panel de control auxiliar o aun controlador de
KinetSync-SR / monitor parael control de motor sincrono sin escobillas. Este cable seriaun cable
personalizado para cualquier interfaz que es necesario paralos controles externos. Para blogquear €l
regulador fuera de proveer disparos del SCR, es necesario proporcionar un medio de cortocircuito de
los cables 43 y 44 que se muestran en e esquema como contactos FS normalmente cerrados en e circ
RF3. Si e regulador de campo de control de las descargas y 10s SCR de ruedalibre se van a utilizar,
un medio debe ser utilizado para activar estos disparadores por un contacto seco para cada dispositivo
conectado através de la conexion umbilical (puntos 84-85 y 86-87). Si no se utilizan controles
auxiliares, los cables pueden ser cortados avia de un tapon ciego en € receptaculo de sdiday el
regulador pueden ser controlados de encendido y apagado de forma manual mediante la utilizacién de
interruptor regulador en €l panel de control del regulador de prueba. Un segundo receptéaculo de
multiples conductores se proporciona parala conexion con € potencidmetro de gjuste de referenciay
unaluz de encendido montada normalmente en la puerta del cubiculo o € potenciometro puede ser
montado en la posicién para este en € panel de control del regulador.

El médulo de entrada de PT / CT proporcionaterminales de conexion para conectar el PT fase AB de
los clientesy la conexion CT de fase C. (Kinetics ofrece u auxiliar CT montado en un puente entre
los terminales de entrada de CT, que tienen menos de 1 macargaCT). Si no se esta utilizando algun
control del factor de potencia o de proteccion, no hay ninguna conexién necesaria para estos terminaes. Si
bien laKinetics PFTRP (factor de potenciadel relé de disparo) o PFSensor (transductor de factor de potencia)
se utilizan a continuacion, las sefidles Pt y € auxiliar PT, que pueden ser obtenidos del conector umbilical).
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Cuando seusa con Control/Externo Monitor eo:

El KSR6 es adaptable para su uso con otros esgquemas de controladores y lainterconexion entre estos
esguemas y € KSR6 se puede lograr mediante la utilizacion de las conexiones disponibles en
cualquierade los receptaculos de saliday / teminal de bornes en €l riel DIN en la parte inferior del
panel del regulador.

Entrada de Energia:

Alimentacion trifésica se conecta alosterminales L1y L2 en las terminales que aparecen en la
entrada de |los fusibles de potencia del regulador. Si se proporciona un interruptor sin fusible de
desconexion, las tres conexiones de fase de entrada se realizan en €l lado de entrada del interruptor de
desconexion que esta montado justo por debajo de el pak rectificador.

Salida:
Lasalidadel excitador C.C. se proporcionaen losterminales 10 (+) y 11 (-) situados en lasalida del
rectificador de potenciay estén situados en la parte superior del €l pak rectificador

Resistencia de Descar ga:

Laresistencia de descarga no es parte del regulador, pero se ha previsto parala conexion de la
resistencia de descarga al regulador al losterminales 11 (-) y 10D (+). Estas terminales se encuentran
en la parte superior de e pak rectificador.

Control:

Un receptacul o de multiples conductores se proporciona para su uso con un cable de control umbilical
de mdltiples conductores, que puede ir aun panel de control auxiliar o aun controlador de
KinetSync-SR / monitor parael control del motor sincrono del tipo de escobillas. Este cable seriaun
cable personalizado para cualquier interface que es necesario paralos controles externos. Para
bloquear € regulador de proveer disparos del SCR, es necesario proporcionar un medio de
cortocircuito de los cables 43 y 44 que presentan el esqguema como contactos FS norma mente
cerrados en € circuito RF3. Si e regulador de control de descarga de campo y 1os SCR de ruedalibre
se van a utilizar, un medio debe ser utilizado para activar estos disparadores por un contacto seco para
cada dispositivo conectado através de la conexion umbilical (puntos 84-85y 86-87). Si no se utilizan
controles auxiliares, los cables pueden ser cortados através un tapon ciego en € receptéculo de
saliday el regulador pueden ser controlados encendido y apagado de forma manua mediante la
interruptor regulador de prueba en el panel de control del regulador. Un segundo receptéculo de
multiples conductores se proporciona parala conexion con € potenciémetro de gjuste de referenciay
unade luz encendido montada normalmente en la puertade el cubiculo o e potenciémetro puede ser
montado en la posicién para este en € panel de control del regulador. .

El médulo de entradade PT / CT proporcionaterminales parala conexiéon de el del PT fase AB delos
clientesy el CT defase C. (Kinetics ofrece un auxiliar CT montado en un puente entre los terminales
de entrada de CT, que tienen menos de 1 ma carga CT). Si no est4 utilizando algun control del factor
de potencia o de proteccion, no hay ninguna conexion necesaria para estos terminales. Nota: Los CTs
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auxiliares proporcionados en el modulo se seleccionan para su uso con un KinetSync-SR y pueden o
pueden ser o no adecuados para otros controladores.

Descripcion de la operacion de KSR6 Regulador

Se aplicaenergia al regulador cuando la entrada del interruptor de circuito de CA esta cerrado. El
regulador esta en un estado "OFF" (sin SCR disparadores) hasta que €l circuito RF3 se activa
mediante |a apertura de el corto entre cortocircuito paralos alambres 43 y 44 (cuando se utiliza un
relé esto es notado en los contactos NC FS)

El regulador de KSR6 es un regulador de bucle cerrado. La sefial de referencia, fijado por €l
potenciometro de referencia, es una sefia "ON". El bucle se cierra en latensién de salida del
regulador. Estas dos sefiales se comparan en launion de sumay € resultado proporciona € disparo
paraque los SCR se enciendan y controlar lasalidadel regulador. Si se utilizael control de factor de
potencia de la sefid de factor de potencia, se alimenta esta misma uniény comparada con lade
referenciay sefiales de realimentacién la union sumadora. Ajuste de laamplitud de las sefidles "ON"
se gjusta correspondientemente a la salida del regulador.

El regulador proporciona ambas conmutacion estéticay regulacion de la carga. Desactivacion de los
disparos SCR se apagala salidadel regulador.

Descripcion y ajuste de RF3E-B1IN02N-HS-S Regulador y € circuito |6gico

El control de la activacion de los SCR de potencia se logra mediante |a placa de circuito RF3E-
BINO2N-HS-S. El circuito RF3E-B1IN02N-HS-S acttia como el elemento de control del bucle
cerrado del excitador regulado. Este circuito proporcionala sefidl de mezclay lalégica para g ustar
los disparadores SCR para mantener la salida del excitador deseada en condiciones cambiantes. El
circuito también ofrece un limite de corriente estética y la 10C (inmensa sobre corriente) Proteccion
parael regulador y el campo del motor. El excitador funciona normalmente como un dispositivo de
tension regulada. Cuando se desea el control del factor de potencia, la sefia de factor de potencia se
utiliza como una sefial de nonio en coordinacién con laregulacion de tensién para mantener el factor
de potencia del motor aun nivel deseado. La sefid del factor de potencia requerida es una sefia de
mas / menos adelanto o atraso con respecto a nulo en e 1,0 del factor de potencia. (Los controles
Kinetics PFSensor o KinetSync-SR proporcionan dicha sefial.)

El circuito RF3E-BIN02N-HS-S dispone de dos fuentes de alimentacion aisladas y reguladas, que
proporcionan tension de servicio de los elementos del circuito y latension de referenciapara el
potenciometro de gjuste.
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Lasefid de referencia se interrumpidaen e generador de rampa logaritmica (31 pts (tp 6A) -30
(TP22), que proporciona un tiempo nominal gjustable de cambio de campo a un cambio de entrada
dereferencia. Lasalida del generador de rampa se aplica ala unién sumadora.

Lasefid de realimentacion (voltios regulador) se interrumpida en las realimentacion matriz de co-
ord (voltios de CC (tp9) - COM (TP10) cuya salida se compara con la sefial de referenciaen launién
sumadora.

Si laregulacion del factor de potencia se desea la sefial del factor de potencia esta también es
interrumpida (51 pts (TP3) -. 35 (TP5) en launion aditiva (la sefid del factor de potencia debe ser
una sefial de mas/ menos de la sefid con del nulo 1.0 del factor de potencia)

Lasalidade launién sumadora se aplicaa amplificador de error. La salida del amplificador de error
eslasdidaaloscircuitos (33 TRIG3 (Tpl7) -32 (TP4)) crear la apropiada fase de disparo paralos
SCR. Laamplitud €l regulador de salida de amperaje gjuste |a fase de los disparos de SCR.

Los circuitos de proteccion actuales proporcionan lalimitacion de corrientey lalOC por reducir
efectoramente delasalidadel regulador (limite de corriente - Reduccion analgico) o cortando en la
entrada de energia del regulador de ampergje (10C - Funcién de blogueo con indicador LED). Una
sefial de corriente es proporcionada por e sensor de efecto Hall en el pak rectificador. Esta sefial es
interrumpida en € circuito de proteccion de corriente (amperios C.C. (TP16) - COM (TP5)).

Limite de corriente - la sefial de corriente se amplificaen e amplificador de sefia y se compara con
una sefia de referencia preestablecido. La salida se aplica entonces ala corriente comparadora de
limite. Si lasefial amplificada es mayor que el punto de gjuste de la corriente de limite, un CL
(corriente de limite) "en" se aplicaa acoplador dptico (OTR-1), que se enciende € transistor éptico
(OTR-1) reduciendo €l error del amplificador de salida.

IOC - la sefia de corriente se compara con una sefial de referencia preestablecido. La salida se aplica
acontinuacion a comparador de IOC. Si la sefia amplificada es mayor que €l punto de gjuste de
referencia, un IOC "en" se aplicaa amplificador de retraso |0C. (Este amplificador retraso permite
un tiempo de retraso antes de activar IOC). Después delalOC retrasar €l |OC "en" se aplicaaladel
acoplador éptico (OSK 1), cual enciende & éptico SCR (OC3) cortando la entrada de energia
amplificador regulador y proporcionar unaindicacién del LED IOC. El SCR es un dispositivo de
enganche. Unavez activado, |a energia debe ser retirado ddl circuito RF3E-BINO2N-HS-S para
restablecer 10C.

TRIG3-*-CK y TRIG3 - circuitosde disparo *-CA.

Los circuitos de disparo consisten en generadores de impulsos de disparo de fase individuales, que se
alimentan de acopladores Opticos para generar energiaaidado SCR de disparo al SCR para cada SCR. Los
generadores de impul sos de disparo son rampay circuitos de pedestal para proporcionar € control de fase de
disparo SCR. Lasalidadel circuito de RF3 proporciona el pedestal, que gjustala posicion de pulso del
amplificador. Las salidas de |os generadores de pul sos de disparo se colocan en e SCR Optico
aislado, a su vez, activan los amplificadores de pul sos de disparo que proporcionan un disparo aislado
del SCR se la apropiada dase para controlar las salidas del SCR. (unamas larga fase de demora
significa menor tiempo de conduccion del SCR 'y asi disminuir la salida del regulador.
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Circuito SYNTRIG

El circuito SYNTRIG tiene cuatro fuentes de alimentacion aisladas generando 4 compuestas SCR aidadas, dos
para los SCR’s de descarga y dos paralos SCR de ruedalibre. Las puertas pueden activarse ya sea por un
contacto seco cerrado o0 un elemento estatico en laposicion 'ON'. Normal mente contactos secos son
proporcionados por € KinetSync-SR (programado cerrado en el inicio de DST parala descarga los SCR’s y
programados abiertos en stat FWT paralos SCR’s de rueda libre). Estos circuitos deben estar activadas en el
momento adecuado para el buen control de motor sincrono.

Ajustes:

Ajuste nominal de referencia de la entrada de gjuste — Ajuste POcw para desacelerar larampa
logaritmica Gen-accel

Ajuste de salida maximo del regulador - Ajuste P3 cw para aumentar la salida del regulador de
entrada de referencia determinado - MAX

Ajuste del punto de activacion de la corriente limite - Ajuste P6cw para aumentar de € punto limite
de corriente - CUR LIM (Ajuste estandar de
fébrica es 125% de amperios nominal es)

Ajuste del punto del seleccion 10C — Ajuste P5 cw paraelevar € punto de funcionamiento del 10C -
10C
(Ajuste estandar de fébrica es 150% de €l amperagje nominal)

Ajuste la estabilidad del regulador — Ajuste P4 cw para aumentar |la ganancia del amplificador de
sefia (ganancia proporcional) - SENS
Ajuste P10 cw paradisminuir e tiempo de respuesta (diferencial / gananciaintegral) - STAB

Procedimientos de Ajuste:

RF3E-BINO2N-HSHS
Ajuste de salida maxima del regulador:
* Establezca el ajuste de referencia del potencidmetro al minimo

* Activar € regulador (esto se puede hacer, con o sin carga)
* Aumentar ajuste de referencia del potencidometro a la posicion maxima. Si la salida no es

correcto parala entrada de tension, gjuste P3 (MAX) hasta que se alcance latension de salida
adecuada.

(Ajuste estédndar de fabricaes de 125 V.C.C. ¢ 103 V.A.C decentraday 250 V.C.C con 205
V.C.A de entrada)
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Ajuste del punto delimitede Corriente:

Pararealizar este guste una carga debe ser aplicada al regulador adecuadamente para conseguir
el punto de limite de corriente deseado en alguna posicion debajo de la tension max.

El punto de limite de corriente puede ser visto como el punto donde la corriente cubre aun con un
incremento en la posicion del potenciometro de Ajuste de Referencia.

* Establezca el ajuste de referencia del potencidmetro al minimo
* Activar el regulador
» Aumentar €l la corriente limite hasta que se logre & punto limite de corriente deseado

(Si seacanzael punto limite de corriente antes de conseguir latension maximay desea aumentar
€l punto de activacion, simplemente gjuste el CUR LIM adj pot hasta obtener €l punto deseado.)

(S no seacanzael punto limite de corriente antes de conseguir latension maximay desea
aumentar el punto de activacion, tendra que cambiar la carga.

(Si seacanzad delacorriente limite antes de conseguir latension méximay desea disminuir €
punto de activacion, simplemente gjuste e CUR LIM gjuste el potencidémetro hasta obtener €
punto deseado.)

(Si no se alcanza el punto de la corriente limite antes de conseguir latension maximay desea
disminuir € punto de activacion, simplemente gjuste el CUR LIM gjuste el potenciémetro hasta
obtener el punto deseado.)

Ajustede punto 10C:

Pararealizar este gjuste una carga debe ser aplicada a regulador adecuado para alcanzar €l punto
deseado 10OC en alguna posicion debgjo de latension méax. Tendrés que desactivar € control de
l[imite de corriente antes de redlizar este gjuste como €l limite de corriente se activa antes que el
IOC y por lo tanto no permite normalmente a alcanzar € punto IOC. Nota: para restablecer
después de la activacion del 1OC debe quitar la energia.

NOTA: El gjuste de fabricadel 10C (150% Intensidad nominal) es e méximo que se debe
establecer. Aumente la sensibilidad del IOC por encima de este deja al regulador sujeto a dofias
y cualquier garantia quedara anulada.

Laactivacion del 1OC seindicapor e 10C LED de iluminacion
* Establezca el gjuste de referenciadel potenciometro a minimo
* Activar el regulador

* Elevar el ajuste de referencia del potenciometro hasta que se alcance el punto de disparo IOC
deseado
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(S seacanzad punto 10C antes de conseguir latension maximay desea disminuir €l punto de
activacion, a continuacion, gjustar el potenciometro de guste de referencia hasta el punto
deseado de corriente y gjuste de I0C hasta que se dispare IOC y e LED seilumine.)

(Si no sedcanzaé punto limite de corriente antes de conseguir latension maximay desea
disminuir € punto de activacion, tendra que aumentar la carga (disminuye la resistencia))

Ajuste dela Estabilidad del Regulador:

Normalmente, estos gjustes solo deben ser realizados por persona capacitado regulador.
Potenciometro P4y P10 gjustan la ganancia proporcional y el tiempo de inclinacion del
regulador. Son algo interactivo y gjustar e punto interactivo bode del regulador. El guste, si es
necesario, debe hacerse sobre |a puesta en marcha por €l ingeniero de puesta en marchay no se
recomienda que |os g ustes se hagan por persona no capacitado.

TRIG3 - Circuitosde Disparo CA y CK-.

Hay dos gjustes del potenciémetro de cada canal de fase para el balanceo de las salidas de disparo.
Estos gjustes han sido gjustados de fébricay los potenciometros sellados. No deben ser materia
gjustado de por persona no capacitado. Si lo hace, puede anular las garantias reglamentarias.

Circuit SYNTRIG

No hay gjustes en este circuito
Notas sobrelos dibujosincluidos en este manual:

los dibujos esqueméticos y de conexién incluidas en este manual son para €l uso basico de serie
con un controlador KinetSync-SR. Si € regulador KSR6 se utiliza con otros sistemas de control
orequisitos del cliente o € sistema de hacer modificaciones a estos planos necesarios seran
suministrados como apéndices de este manual.
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Guia de solucion de
Sintoma: No hay salida
Posibles causas:

* No hay corriente de linea o disyuntor de circuito abierto - Restaurar lalinea de alimentacion o
se restablecen y cerca disyuntor

* Fusibles de Potencia abiertas (FU1-FU2-FU3) Compruebe si hay cortocircuitos de carga -
limpiar y reemplazar los fusibles

* El control de potencia fusible Fu21 Comprobar si hay cortocircuitos, borrar y reemplazar |os
fusibles

» Control abierto fusible FU10, 11,12 Comprobar cortos, claros y reemplazar los fusibles
* El calor del disipador térmico abierto - normalmente debido aun fallo del ventilador o la sobrecarga

* No hay sefia de referencia abierto fusible de control, cableado cortocircuitado ala olla, defectuoso Trigl
CKT

* defectuosos Semiconductores Comprobar si hay cortocircuitos de carga y fusibles de potencia abiertos vuelva
acolocar

* El regulador no activa C diablos circ mando a distanciay que los contactos del servicio fijo (NC) se activan
Sintoma: Volts no acanzardn max
Posibles causas:

* Sobrecarga de salida y el regulador se encuentra en limite Check actual de pantalones cortos de impresion
posible del motor en & gje de los problemas € ectrénicos

» Un fusible de alimentacion abierto - Comprobar todos |los fusibles, verifique s hay cortocircuitos o
cortocircuito SCR, borrar y cambiar e fusible

* Una fase de salida de la entrada - comprobar que la sefid de alimentacion de entraday corrija
» Sefial de referencia incorrecta - Control pot gjuste de referenciay la sefial de entrada de referencia

« cktl disparo defectuoso o puerta abierta o en cortocircuito SCR - Determinar factores desencadenantes estan
presentes en la puertadel SCR

(Estén todos los LEDs de disparo en TRIG3 ckts iluminados?)
Sintoma: Volts vuelta compl eta sobre - sin control

Posibles causas:
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* Pérdida de Feedback compruebe que voltios de salida del transductor a RF3 esta alli (pts tp9-TP10)
* Defectuoso Volts transductor o cableado abierto - reemplace € transductor o repare €l cableado
Sintoma: Fusibles de Potencia Abiertas

Posibles causas:
* Pantalones cortos sobre la produccion

» Cortocircuito en semi-conductores - algunos motores, cuando sus aparatos electronicos en el gefalan, puede
producir picos de alto acoplamiento inductivo através del excitador a regulador. Esta condicién suele estar
marcada por un cortocircuito del diodo de ruedalibre. Proteccién para el rectificador puede ser ayudado
mediante laincorporacion de una pesada sangrado, pero tiene €l problemade la carga previadel regulador.

Sintoma: disparado 10C
Posibles causas:
* Los pantalones cortos en la salida del regulador - Posible fallo de la electronicaen el g e del motor
Sintoma: Regulador del limite de corriente
Posibles causas:
* Sobrecarga
Sintoma: Cortocircuito SCR ruedalibre o SPC.C.
Posibles causas:

* voltios de descarga altas causadas por el camino de descarga abiertaen el motor arranque o paro -
Compruebe laruta de descarga de campo paratener la seguridad esta funcionando correctamente. Inspeccione
circuito de palanca (fallo debe mostrar os componentes fundidos)

* El incumplimiento de la descarga SCR gating - Qué LED se iluminan antes de comenzar launidad y apague
después de la aplicacion de campo? Posible circuito de control posterior o defectuoso circ SYNTRIG.

Sintoma: El regulador se apaga en térmica

Posibles causas:

* Ventilacion insuficiente

» El fusible del ventilador o el fracaso del ventilador

Lista de materiales y renovacion de piezas recomendadas
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Descripcion de lareferencia de identidad NUmero de pieza N °© de Utilizado En Rec. Min..

Repuestos Exciter

No Fusible Interruptor principal Interruptor de desconexién DSW3P125A600V-DH 1 Opcional 0
Dual SCR médulo SK 1-13 SKKT116PM 5Los 3

Pos/ Neg Bus Conjunto Pos/ Neg Bus Conjunto KACO005SSBUSASSY 1A -CO
Pos/ Neg Bus Conjunto Pos/ Neg Bus Conjunto KACO05SSBUSASSY 2B-D 0
Fusible de Pak Fusible de bus a bus Pak KAC005b03.5BUP 3 Todo 0

Potencia Semiconductor Fusible FU 1,2,3 FU30QX1503B-D 6

Potencia Semiconductor Fusible FU 1,2,3 FU30QX603 A -C6

Disipador de calor del disipador de calor HHSK-P3x7BA 1 Todo O
Transformadores de alimentacion CPT B.100Z61ACO-FUSE 1 Todo 1

Ac transitoria Suministros Circ MOV / DESAIRE MOV/SNUB-25L40 1 Todo 1
Bleed Bleed Resistor RE225W-0.500,0 1 Todo 1

Mdédulo Médulo Crowbar Crowbar Crowbar-10001 C-D 0

Modulo Madulo Crowbar Crowbar Crowbar 1A - B 0

Amperios C.C. C.C. Sensor Transducr actual BHAL200-S1B-D O

Amperios C.C. C.C. Sensor Transducr actual BHAL100-S1A -CO

C.C. C.C. Shunt Shunt MES1505 1 Todo O

C.C. Volts C.C. Voltage Sensor Transducr HE-Volts1 C-D 0

C.C. Valts C.C. Voltage Sensor Transducr HE-voltios-150 1 A - B 0

Sensor Junction Dorm. HE-EMPALME 1 Todo O

Gatillo Circ - Com énodo medio de TRIG6 TRIG3-1CA 1A -B 1

Gatillo Circ - Com catodo medio de TRIG6 TRIG3-1CK 1A-B 1

Gatillo Circ - Com énodo medio de TRIG6 TRIG3-2CA 1C-D 1

Gaetillo Circ - Com cétodo medio de TRIG6 TRIG3-2CK 1C-D 1
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Referencia Circuito RF3E RF3E-B1INO2N-HS-S 1 1 Todos

Discoy deruedalibre Puertas SYNTRIG CKT SYNTRIG3 1 Todo 1

PF interruptor de activacion PF Reg. - man / auto TOGSPST06A1 1 Todo O
Interruptor de palanca Interruptor de prueba TOGDPST10A2 1 Todo O
Circ Board Mtg Kit CIRHDWE KIT 2BD 2 Todo 0

C.C. agarraderasde salidaHRL B-4B 2B -D 0

C.C. agarraderas de salidaHRL02-4B2A -CO

Agarraderas de Resistencia disco HRL02-4B 2 Todo O

Termina detierraHRL A-4B-11Todo O

Panel BS20X20K S SR-1 Todo 0

C.C. Supresor SPC.C. 2 * serie VP51H500 2 Todo O

PT / CT médulo de entradade PT / CT entrada Conjunto Pt / CT-ENTRADA-SR 1 Todo O
Fusibles de control / disparador Fu 10,11,12 FU25X2-TRM 3 Todo 6
Control / gatillo de bloque de fusibles FUB3-30-60USM 1 Todo O

Control defusibles Fu 21 FU25X1.25-TRM 1 Todos 2

Control de fusibles Bloque FUB1-30-60USM 1 Todo 0

Blogue de terminales TBBM50AG 32 Todo 0

Termina Ends SECCION TB8M-END 3 Todo 0

Terminal detierra TB8M-GRND 1 Todo 0

DIN Mtd relé R1 Relé REISO2NO/NC-1DIN 1 Todo 1

Umbilical Receptaculo-30 WHPLUGSR30 1 Todo O

Umbilical Receptéculo-16 WHPLUGSR16 1 Todo O

Umbilical Ensamble de cable ** KinetSync-SR cable WHPLUGSR30P/12FT 1 Todo 0
Umbilical Ensamble de cable ** KinetSync-SR cable WHPLUGSR16P/12FT 1 Todo O

Heat Sink Sw térmicadel disipador de calor térmico TH212NC 1 Todo O
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Fan-conveccion Booster PFA PFA1B-D 1
Fan GuardiaPFA-CD5511B-D 0
FAN cable PFA-CD5521B-D 1

Separadores Fan STND21204B -D 0

Descripcion de lareferencia de identidad NUmero de pieza N °© de Utilizado En Rec. Min..
Repuestos Exciter

Codificacion de "Utilizado En 'Columna

A KSR6C07PM 110 7KW 125V C.C.
B KSR6F17PM110 17KW 125V C.C.
C KSR6C15PM220 15KW 250 VCC

D KSR6F34PM 220 34kW 250 VCC
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